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DISPOSITIF DE CONTROLE ET / OU DE SURVEILLANCE 
UTILISANT AU MOINS UN CONTROLEUR DE TRANSMISSION. 



L« invention concerne, de facon generale, le secteur des 
technologies d' information et le controle ou la 
surveillance a distance. 

Plus precisement, 1' invention concerne un dispositif de 
controle et / ou de surveillance, comprenant une 
pluralite de peripheriques, une unite centrale de 
controle, et un reseau de communication reliant 1 ' unite 
centrale aux differents peripheriques. 

Bien que de nombreux dispositifs connus repondent a 
cette definition, ces dispositifs mettent generalement 
en ceuvre des moyens d'adressage sophistiques, exigeant 
• du reseau de communication des performances qui ne 
peuvent etre obtenues qu'au prix d'une complexity 
relativement elevee. 



Partant de ce constat, 1 ' invention a pour but de 
proposer une technique permettant d'offrir les memes 
fonctionnalites que ces dispositifs connus, mais par la 
25 mise en ceuvre de moyens simples et aujourd'hui 
repandus . 

A cette fin, le dispositif de 1' invention, par ailleurs 
conforme' a la definition generique qu'en donne le 
' 30 preambule ci-dessus, e^t essentiellement caracterise en 
ce qu'il comprend en outre un circuit elect rique de 
securite adoptant selectivement une configuration de 
securite ou une configuration d'anomalie, en ce que 
chaque peripherique est a chaque instant soumis a une 
35 condition qui 1 » af f ecte en totalite ou en partie, qui 
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appartient a une pluralite de conditions possibles 
incluant une condition de reference, et dont ce 
peripherique rend selectivement compte sous forme d'un 
code de contexte, et en ce que l f unite centrale de 
5 controle comprend au moins un premier controleur de 
transmission qui dispose, pour chaque peripherique, 
d'un code de reference memorise const itue par le code 
de contexte transmis par ce peripherique pour sa 
condition de reference, qui releve le code de contexte 

10 de chacun des peripheriques par scrutation periodique 
de ces peripheriques suivant un ordre d'adressage 
predetermine, qui opere des comparaisons un a un des 
codes de contexte releves par scrutation des 
peripheriques et des codes de reference memorises par 

15 lui, et qui commande un passage du circuit de securite 
de sa configuration de securite a sa configuration 
d'anomalie en reponse a la detection d T une absence d'un 
des codes a comparer ou d'une disparite entre les codes 
compares par lui. 

20 

Dans le mode de realisation prefere de l 1 invention, 
chaque peripherique est repere par un code 
d 1 identification qui lui est specif ique et que ce 
peripherique delivre a 1 ! unite centrale de controle, en 
25 tant que code de contexte, dans le cas ou il se trouve 
dans sa condition de reference, et seulement dans ce 
cas . 

II peut etre utile de prevoir que 1' unite centrale de 
f> 30 controle comprenne un (jieuxieme controleur de 
transmission qui dispose egalement, pour chaque 
peripherique, d'un code de reference memorise constitue 
par le code de contexte que fournit ce peripherique 
pour sa condition de reference, et que ce deuxieme 
35 controleur de transmission, independamment du premier 
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controleur de transmission, opere des comparaisons un a 
un des codes de contexte releves par scrutation des 
peripheriques et des codes de reference memorises par 
lui, et commande un passage du circuit de securite de 
5 S a configuration de securite a sa configuration 
d'anomalie en reponse a la detection d'une absence d«un 
des codes a comparer ou d'une disparite entre les codes 
compares par lui. 

,0 Par exemple, chaque contr61eur de transmission 
comprend, en memoire, une table fixe de codes de 
reference memorises au cours d'une phase d' installation 
du dispositif et une table dynamique recensant les 
codes de contexte releves par scrutation des 
,5 peripheriques, chaque controleur de transmission 
pouvant ainsi comparer les contenus respectifs de la 
table fixe et de la table dynamique en remettant 
pSriodiquement a jour le contenu de la table dynamique. 

20 Les peripheriques sent avantageusement alimentes en 
energie electrique par 1' unite centrale de contrdle a 
travers le reseau de communication. 

Par ailleurs, ce reseau pent etre essentiellement 
25 constitue par un bus filaire reliant tous les 
peripheriques a 1' unite centrale. 

Dans sa forme la plus accomplie, le dispositif de 
1' invention peut etre congu de maniere que chaque 

30 peripherique comprenne une paire d'organes interactrfs 
incluant un organe maitre et un organe esclave assoca.es 
l'un a 1' autre, que le reseau de communication relie 
1' unite centrale aux differents organes maitres, que, 
pour chaque peripherique, la condition representee par 

35 le code de contexte soit une condition affectant 



1' organe esclave ou une relation entre 1 r organe esclave 
et 1' organe maitre de ce peripherique, et que 1 1 organe 
maitre de chaque peripherique alirnente en energie 
electrique 1 1 organe esclave de ce peripherique et 
5 constitue une interface entre cet organe esclave et le 
premier controleur de transmission de 1' unite centrale 
de controle, les organes maitres etant par exemple 
alimentes en energie electrique par le premier 
controleur a travers le reseau. 

10 

Dans ces conditions, I 1 organe esclave de chaque 
peripherique peut coraprendre une etiquette electronique 
dans laquelle est memorise le code d 1 identification de 
ce peripherique, 1 1 organe maitre de ce meme 
15 peripherique comprenant alors un lecteur d T etiquette 
electronique correspondant . 



Chaque peripherique peut aussi comprendre un encodeur 
d'etat produisant un signal d'etat qui depend de la 
20 condition a laquelle est soumis ce peripherique, et qui 
est transmis par 1' etiquette electronique de ce 
peripherique a 1' organe maitre correspondant, ou qui 
est elabore directement par cet organe maitre. 

25 II est par exemple possible de prevoir que 1 T organe 
esclave de chaque peripherique soit mobile par rapport 
a 1 ' organe . maitre de ce peripherique, que le signal 
d'etat produit par 1' encodeur d'etat de ce peripherique 
soit representatif d'une position relative de cet 

30 > organe esclave par rapport a cet organe maitre, et que 
cette position relative constitue la condition a 
laquelle est soumis ce meme peripherique. 

A cette fin, 1 ' encodeur d'etat peut, pour chaque 
35 peripherique, comprendre au moins un aimant permanent 
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porte par l'un des organes interact if s de ce 
peripherique, et un capteur de champ magnetique porte 
par 1' autre organe interactif de ce peripherique. 

Dans ce cas, il peut etre judicieux de prevoir que, 
pour chaque peripherique, 1'encodeur d'etat comprenne 
essentiellement une paire de pistes aimantees de facon 
permanente espacees 1'une de 1- autre, portees par 
I'organe esclave de ce peripherique, et une paire de 
capteur s a efifet Hall correspondants, portes par 
I'organe maitre correspondant , que les pistes aimantees 
soient disposees en regard des capteurs a effet Hall 
correspondants pour une position relative de reference 
de I'organe esclave par rapport a I'organe maitre, qua. 
est unique et constitue la condition de reference, et 
que le signal d'etat prenne au moins deux valeurs 
logiques differentes, selon que I'organe esclave est, 
ou non, dans sa position relative de reference par 
rapport a I'organe maitre. 

D'autres caracteristiques et avantages de 1' invention, 
ressortiront clairement de la description qui en est 
faite ci-apres, a titre indicatif et nullement 
limitatif, en reference aux dessins annexes, dans 
25 lesquels : 

la figure 1 est une vue schematique generale 
illustrant un dispositif conforme a 1' invention ; 

-0 - la figure 2 est une vue schematique d'un organe 
esclave susceptible d'etre mis en *uvre dans un 
dispositif conforme a 1' invention et comprenant 
notamment une etiquette electronique ; 
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- la figure 3 est une vue schematique d'un organe 
maitre susceptible d'etre mis en oeuvre dans un 
dispositif conforme a l 1 invention et comprenant 
notamment un lecteur d 1 etiquette electronique ; 

5 

- la figure 4A est une vue schematique representant un 
organe maitre et un organe esclave appartenant a un 
dispositif conforme a 1' invention, et se trouvant dans 
une position relative eloignee; 

10 

- la figure 4B est une vue semblable a celle de la 
figure 4A, dans laquelle l 1 organe maitre et l 1 organe 
esclave se trouvent dans une position intermediaire 
relative ; et 

15 

- la figure 4C est une vue semblable a celle des 
figures 4A et 4B, dans laquelle 1' organe maitre et 
I 1 organe esclave se trouvent dans leur position 
relative de reference. 

20 

Comme annonce precedemment, I 1 invention concerne un 
dispositif de controle et / ou de surveillance, ce 
dispositif comprenant notamment une pluralite de 
peripheriques tels que Pa, Pb, Pc, et Pn, une unite 
25 centrale de controle 4, et un reseau de communication 5 
reliant 1' unite centrale 4 aux differents 
peripheriques . 

Dans le dispositif de I 1 invention, chacun des 
30 peripheriques Pa a Pn est a chaque instant sou^iis a une 
condition, qui constitue I'objet du controle ou de la 
surveillance a assurer. 

Pour fixer les idees, on peut par exemple imaginer que 
35 chaque peripherique peut se trouver dans un etat 
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representatif d'une condition de f onctionnement normal, 
qui sera prise come condition de reference, ou dans un 
6tat representatif d'une condition de f onctionnement 
anormal, qu'il convient de detect er pour pouvoir 
prendre des mesures correctives adaptees. 

Chaque peripherique rend compte de la condition a 
laquelle il est soumis sous la forme d'un code note Ka, 
Kb, Kc, ou Kn, et qui est dit "code de contexte" dans 
la mesure ou il concerne chaque peripherique considere 
dans sa situation locale. 

Le dispositif de 1' invention comprend par ailleurs un 
circuit electrique de securite 6, qui est ' place dans, 
une configuration de securite lorsque tous les 
peripheriques Pa a Pn sont dans leur condition de 
reference, ou au contraire dans une configuration 
d'anomalie si l'un ou plusieurs des peripheriques se. 
trouvent soumis a une condition differente de leur 
condition de reference. 



Par exemple, le circuit de securite 6 forme une boucle 
continue electriquement conductrice dans sa 
configuration de securite, et se trouve interrompu dans 
25 sa configuration d'anomalie. 

Pour determiner la configuration a donner au circuit de 
securite 6, le reseau de communication 5 comprend un 
canal de transmission 50 reliant tous les peripheriques 
30 Pa a Pn a 1 ' unite centrale de^ controle 4, laquelle 
? comprend elle-meme un controleur de transmission 41, ou 
de preference deux contrSleurs de transmission, 41 et 
42. 
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Bien que le canal de transmission 50 puisse etre 
constitue par un canal radio, et bien que f par 
ailleurs, les peripheriques Pa a Pn puissent etre 
alimentes en energie electrique in situ par une source 

5 decentralisee, l'hypothese sera faite ci-apres que le 
canal de transmission 50 est constitue par un bus 
filaire a t ravers lequel, en outre, les peripheriques 
sont alimentes en energie electrique, cet agencement 
correspondant a une mise en oeuvre particulierement 

10 avantageuse de l f invention. 

Chacun des controleurs de transmission 41 et 42 
dispose, pour chacun des peripheriques Pa a Pn, d'un 
code de reference memorise tel que Ra a Rn, chaque code 

15 de reference memorise prenant la valeur que prend le 
code de contexte delivre par le peripherique 
correspondant pour sa condition de reference, le code 
de reference memorise Ra prenant done la valeur du code 
de contexte Ka, le code de reference memorise Rb 

20 prenant la valeur du code de contexte Kb, etc. 

Les codes de reference tels que Ra, Rb, Rc, et Rn sont 
par exemple memorises, au cours d'une phase 
d 1 installation du dispositif, dans une table fixe 411 
25 pour le controleur de transmission 41, et dans une 
table fixe 421 pour le controleur de transmission 42. 

Chacun des controleurs de transmission 41 et 42 scrute 
periodiquement chacun des peripheriques Pa a Pn suivant 
30 un ordre d^dressage predetermine, et releve le <^ode de 
contexte Ka a Kn de chaque peripherique ainsi scrute. 

Par exemple, chaque controleur de transmission tel que 
41 et 42 comprend une unite logique d' interface 
35 correspondante, telle que 410 et 420, une table 
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dynamique correspondante, telle que 412 et 422, et un 
comparateur correspondant , tel que 4i3 et 423. 

A 1' installation du dispositif, 1' unite logique 410 du 
contrdleur de transmission 41 commande, par sa sortie 
d'ecriture Wo, 1 * enregistrement des differents codes de . 
reference Ra a Rn dans la table fixe 411, l'unite 
logique 420 du contrSleur de transmission 42 faisant de 
meme pour la table fixe 421. 

Le niveau de securite du dispositif de 1« invention pent 
etre augmente en prevoyant que chacun des codes de 
reference Ra a Rn presente une structure interne 
satisfaisant a un algorithm? predetermine commun ... a 
1' ensemble de ces codes de reference, que chacun des 
controleurs 41 et 42 verifie, pendant cette phase 
d' installation, que la structure de chacun de ces codes 
de reference Ra a Rn repond bien a cet algorithme 
predetermine, et que la phase d' installation ne puisse 
etre menee a terme avec succes que si tel est bien le 
cas . ; 

En fonctionnement, l'unite logique 410 du controleur de 
transmission 41 recoit de chaque peripherique Pa a Pn 
le code de contexte Ka a Kn correspondant, et commande, 
par sa sortie d'ecriture W, 1 ' enregistrement de ce code 
dans la table dynamique 412. 

Le comparateur 413 compare un a un les codes de 
contexte Ka a Kn contenus dans la table dynamique 412 
aux codes de reference Ra a Rn contenus dans la table 
fixe 411 et informe l'unite logique 410 de tout defaut 
de correspondance entre les codes compares, que ce 
defaut provienne de 1' absence de l'un ou de plusieurs 
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des codes a comparer, ou d'une disparite entre les 
codes compares . 

De meme, l 1 unite logique 420 du controleur de 
5 transmission 4 2 regoit de chaque peripherique Pa a Pn 
le code de contexte Ka a Kn correspondent r et commande, 
par sa sortie W, 1 1 enregistrement de ce code dans la 
table dynamique 422. 

10 Le comparateur 423 compare un a un les codes de 
contexte Ka a Kn contenus dans la table dynamique 422 
aux codes de reference Ra a Rn contenus dans la table 
fixe 421 et informe 1' unite logique 420 de tout defaut 
de correspondance entre les codes compares, que ce 

15 defaut provienne de l 1 absence de 1 ' un ou de plusieurs 
des codes a comparer, ou d 1 une disparite entre les 
codes compares. 

Periodiquement , les unites logiques d l interface 410 et 
20 420 effacent le contenu des tables dynamiques 
respectives, 412 et 422, par commande sur leurs sorties 
d'effacement E. 

Des que le controleur de transmission 41 detecte un 
25 defaut de correspondance entre les codes compares, il 
commande le passage du circuit de securite 6 de sa 
configuration de securite a sa configuration 
d'anomalie, cette operation etant effectuee, dans 
l'exemple schematiquement illustre, en interrompant le 
30 circuit de securite 6. p, 

Le controleur de transmission 42 procede de meme, et 
independamment du controleur de transmission 41. 
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Bien que le code de contexte Ka a Kn, que chaque 
peripherique Pa a Pn delivre a 1 ' unite centrale de 
controle 4, puisse simplement representer la condition 
a laquelle est soumis ce peripherique, il peut etre 
plus utile de prevoir que le code de contexte delivre 
par chaque peripherique Pa a Pn soit constitue par un 
code d» identification attribue a ce peripherique pour 
le reperer de facon specifique, et que chaque 
peripherique Pa a Pn ne delivre son code 
d' identification a 1' unite centrale 4 que s'il se 
trouve dans sa condition de reference. 

Dans ce cas, si l'on note Ca, Cb r Cc, et Cn les codes 
d' identification respectivement attribues aux 
peripheriques Pa, Eb, Pc, et Pn, les codes de contexte 
Ka, Kb, Kc, et Kn sont respectivement constitues par 
ces codes d' identification Ca, Cb, Cc, et Cn lorsque 
tous les peripheriques sont dans leur condition de 
reference, le code de contexte Kx de tout peripherique 
Px qui se trouverait hors de sa condition de reference 
etant en revanche constitue par une absence de 
transmission du code d' identification Cx correspondaht . 

Cette situation est symbol iquement illustree sur la 
figure 1, dans laquelle les peripheriques Pa a Pn sont 
tous dans leur condition de reference, a 1 ' exception du 
peripherique Pb. 

Les figures 2 a 4C illustrent de fagon plus precise, a 
titre d' example privilegie, des moyens particuliers 
permettant de mettre en ceuvre le dispositif tel que 
precedemment decrit. 

Dans ce mode de realisation detaille, chaque 
35 peripherique tel que Pa a Pn comprend une paire 
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d* organes interactifs, a savoir la et 2a pour le 
peripherique Pa, lb et 2b pour le peripherique Pb, lc 
et 2c pour le peripherique Pc, et In et 2n pour le 
peripherique Pn. 

5 

Chaque paire inclut un organe maitre et un organe 
esclave associes l'un a 1' autre, le peripherique Pa 
comprenant ainsi 1 1 organe maitre 2a et 1' organe esclave 
la. 

10 

Le canal de transmission 50, en 1' occurrence constitue 
par un bus filaire, relie 1' unite centrale 4 aux 
differents organes niaitres tels que 2a a 2n, ces 
organes maitres etant alimentes en energie electrique a 
15 travers ce bus 50 par le controleur de transmission 41. 

L 1 organe maitre de chaque peripherique, par exemple 
I 1 organe 2a du peripherique Pa, alimente a son tour 
1' organe esclave correspondant, en 1 ' occurrence 
20 l 1 organe la, en energie electrique et constitue une 
interface de dialogue entre cet organe esclave la et le 
controleur de transmission 41 de l 1 unite centrale de 
controle 4 . 

25 Dans le mode de realisation prefere de l f invention, 
chaque organe esclave tel que la comprend une etiquette 
electronique 100 (figure 2) dans laquelle est memorise 
le code d 1 identification Ca du peripherique 
correspondant Pa, et I 1 organe maitre 2a comprend un 

30 lecteur d f etiquette electronique correspondant 20p 
(figure 3) . 

De fagon connue en soi, 1' etiquette 100 et son lecteur 
200 sont en communication mutuelle par 1 1 intermediaire 
35 d'antennes radio respectives, telles que 10 et 20, le 



13 



lecteur alimentant 1' etiquette en energie electrique 
par voie electromagnetique a travers ces antennes . 

En dehors de son antenne 10, 1« etiquette 100 comprend 
5 essentiellement un circuit mult ifonct ion 11 qui est 
relie a 1' antenne 10 et qui assure a la fois le 
filtrage et la distribution locale d' energie electrique 
recue sur 1' antenne 10, la communication avec le 
lecteur 200, et plus generalement la gestion des 
,0 ressources inf ormatiques locales dont dispose cette 
etiquette . 

Le circuit multifonction 11 est dote d'une memoire 111 
dans laquelle est stocke le code d> identification Ca.du 
15 peripherique correspondant Pa, et qui est 
conditionnellement transmis au lecteur d'etiquette 200. 

De son cote, le lecteur 200 comprend, en plus de 
1' antenne 20, un circuit de communication 21,., un 
20 circuit de commande 22 et un circuit d' interface reseau 
23. 

Le circuit de communication 21, qui est relie a 
1' antenne 20, est charge d' assurer a la fois le 
transfert d' energie vers 1 ' antenne 20 et le transfert 
de donnees a destination ou en provenance de cette 
antenne. 

Le circuit de communication 21 est pilote par le 
30 circuit de commande 22, qui . peut lui-meme dialoguer 
avec le circuit d' interface reseau 23. 

Le circuit d' interface reseau 23 assure quant a lui la 
reception de 1' energie electrique vehicul6e sur le bus 
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50, et le dialogue avec l 1 unite centrale 4 a travers le 
bus 50. 



Chaque peripherique tel que Pa comprend en outre un 
5 encodeur d'etat 3 par exemple forme d'un circuit 
d 1 alimentation et de mise en forme 30 porte par 
I'organe maitre 2a, et de divers autres composants tels 
que 311, 312, 321, et 322 qui seront detailles 
ulterieurement . 

10 

Ce transducteur d'etat 3, qui appartient au moins pour 
partie a 1 ? etiquette 100, a pour fonction de produire 
un signal d'etat, qui est note Stat__a pour le 
peripherique Pa, qui depend de la condition a laquelle 
15 est soumis ce peripherique, et qui est transmis par 
1' etiquette electronique 100 de ce peripherique a 
I'organe maitre correspondant 2a, ou qui est elabore 
directement par cet organe maitre 2a. 

20 Plus precisement, le signal d'etat Stat_a reflete, pour 
le peripherique Pa, une condition affectant I'organe 
esclave la ou une relation entre I'organe esclave la et 
I'organe maitre 2a de ce peripherique, cette condition 
etant precisement celle £ laquelle est subordonnee la 

25 delivrance du code d ' identification Ca en tant que code 
de contexte Ka . 



Dans le cas ou le signal d'etat tel que Stat_a concerne 
une relation entre 1' etiquette 100 et le lecteur 200, 
30 cette relation peut ^tre constitute par une position 
relative de ces deux organes, comme l'illustrent les 
figures 4A a 4C. 

Dans ce cas, I'organe esclave la est mobile par 
35 rapport a I'organe maitre 2a, et le signal d'etat 
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Stat a est alors representatif de la position relative 
adoptee a chaque instant par ces deux organes. 

Par exemple, l'encodeur d'etat comprend un ou plusieurs 
aimants permanent*, tels que 311 et 312, portes par 
1'un des organes de la premiere paire P d' organes 
interactifs, en 1' occurrence par l'organe esclave la, 
et un ou plusieurs capteurs de champ magnetique, tels 
que 321 et 322, porte par l'autre organe de cette 
premiere paire P d'organes interactifs, en 1- occurrence 
par l'organe maitre 2a. 

Les figures 2 a 4C illustrent un mode de realisation 
dans lequel l'encodeur d'etat 3 comprend deux pistes 
aimantees, 311 et 312, aimantees de facon permanepte, 
espacees l'une de l'autre, et portees par l'organe 
esclave la, . et deux capteurs a effet Hall 
correspondants, 321 et 322, portes par l'organe maitre 
2a. 

Les pistes aimantees 311 et 312 sont disposees en 
regard des capteurs a effet Hall correspondants 321 et 
322 pour 1' unique position relative des organes la et 
2a qu'illustre la figure 4C, cette position relative 
etant utilisee comme reference et constituant done la 
condition de reference. 

Les capteurs a effet Hall 321 et 322 sont relies au 
circuit 30 d' alimentation electrique et de mxse en 

30 forme, qui produit, le signal d'etat Stat_a et qui le , 
fournit au circuit de contr61e 22, ce signal prenant au 
moins deux valeurs logiques principales differentes, 
selon que l'organe esclave la est, ou non, dans sa 
position relative de reference par rapport a l'organe 

35 maitre 2a. 
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En d'autres termes, quel que soit le nombre cle bits 
servant a coder le signal d'etat Stat_a, le code 
representatif de ce signal commence par un bit de poids 
5 fort egal a "1" ou a "0" (ou l 1 inverse) selon que 
l 1 organe esclave la est, ou non, dans sa position 
relative de reference par rapport a 1 ' organe maitre 2a. 

La figure 4A represente 1 1 organe esclave la dans une 
10 position eloignee par rapport a 1' organe maitre 2a, 
c r est-a-dire dans une position dans laquelle aucun des 
capteurs a effet Hall 321 et 322 ne detecte une des 
pistes aimantees 311 et 312, et dans laquelle les 
antennes 10 et 20 sont trop decalees l'une par rapport 
15 a 1' autre pour permettre une communication entre le 
lecteur 200 et 1' etiquette 100. 

La figure 4B represente 1' organe esclave la dans une 
position dite "intermediaire" par rapport a 1 1 organe 

20 maitre 2a, c f est-a-dire dans une position dans laquelle 
un seul des capteurs a effet Hall 321 et 322 detecte 
l'une des pistes aimantees 311 et 312, les antennes 10 
et 20 pouvant en outre etre eventuellement encore trop 
decalees l'une par rapport a l f autre pour permettre une 

25 communication entre le lecteur 200 et 1' etiquette 100. 

Enfin, la figure 4C represente 1 1 organe esclave la«dans 
sa position de reference par rapport a 1' organe maitre 
2a, c'est-a-dire dans une position dans laquelle chacun 
30 des capteurs a effet Hall JJ21 et 322 detecte la piste 
aimantee correspondante 311 et 312, et dans laquelle 
les antennes 10 et 20 permettent une communication 
entre le lecteur 200 et l f etiquette 100. 
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Pour les positions relatives illustrees aux figures 4A 
et 4B, le signal Stat_a prend une valeur telle que le 
code d« identification Ca n'est pas transmis a 1' unite 
cent rale 4, ce code etant en revanche transmis en tant 
que code de contexte Ka pour la position relative de 
reference illustree a la figure 4C. 
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REVENDICATIOHS 



1. Dispositif de controle et / ou de surveillance, 
5 comprenant une pluralite de peripheriques (Pa, Pb, Pc, 
Pn) , une unite centrale de controle (4), et un reseau 
de communication (5) reliant 1' unite centrale (4) aux 
differents peripheriques (Pa, Pb, Pc, Pn) , caracterise 
en ce qu'il comprend en outre un circuit electrique de 
10 securite (6) adoptant select ivement une configuration 
de securite ou une configuration d'anomalie, en ce que 
chaque peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) est a chaque 
instant sourais a une condition qui l'affecte en 
totalite ou en partie, qui appartient a une pluralite 
15 de conditions ' possibles incluant une condition de 
reference, et dont ce peripherique rend selectivement 
compte sous forme d'un code de context e (Ka, Kb, Kc, 
Kn) , et en ce que 1" unite centrale de contrdle (4) 
comprend au moins un premier contrdleur de transmission 
20 (41) qui dispose, pour chaque peripherique (Pa, Pb, Pc, 
Pn) , d'un code de reference memorise (Ra, Rb, Rc, Rn) 
constitue par le code de contexte (Ka, Kb, Kc, Kn) 
transmis par ce peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) pour sa 
condition de reference, qui releve le code de contexte 
25 (Ka, Kb, Kc, Kn) de chacun des peripheriques (Pa, Pb, 
Pc, Pn) par scrutation periodique de ces peripheriques 
suivant un ordre d'adressage predetermine, qui opere 
des comparaisons un a un des codes de contexte (Ka, Kb, 
Kc, Kn) releves par scrutation des peripheriques et des 
30 y codes de reference memorises (Ra, Rb, Rc, Rn) par lui, 
et qui commande un passage du circuit de securite (6) 
de sa configuration de securite a sa configuration 
d'anomalie en reponse a la detection d'une absence d'un 
des codes a comparer ou d'une disparite entre les codes 
35 compares par lui. 



1 er depot 
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2. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendication 1, caracterise en ce que 
chaque peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) est repere par un 

5 code d' identification (Ca, Cb, Cc, Cn) qui lui est 
specifique et que ce peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) 
delivre a 1 1 unite centrale de controle (4), en tant que 
code de contexte (Ka, Kb, Kc, Kn) , dans le cas ou il se 
trouve dans sa condition de reference, et seulement 

10 dans ce cas. 

3. Dispositif de contr61e ou de surveillance suivant 
la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que l 1 unite 
centrale de controle (4) comprend un deuxieme 

15 controleur de transmission (42) qui dispose egalement, 
pour chaque peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) , d'un code de 
reference memorise (Ra, Rb, Rc, Rn) constitue par le 
code de contexte (Ka, Kb, Kc, Kn) que fournit ce 
peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) pour sa condition, de 

20 reference, et en ce que ce deuxieme controleur. de 
transmission (42), independamment du premier contr6leur 
de transmission (41), opere des comparaisons un a un 
des codes de contexte (Ka, Kb, Kc, Kn) releves par 
scrutation des peripheriques (Pa, Pb r Pc, Pn) et des 

25 codes de reference (Ra, Rb, Rc, Rn) memorises par lui, 
et commande un passage du circuit de securite (6) de sa 
configuration de securite a sa configuration d'anomalie 
en reponse a la detection d'une absence d'un des codes 
a comparer ou d'une disparite entre les codes compares 

30 par lui. ^ 

4. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendication 3, caracterise en ce que 
chaque controleur de transmission (41, 42) comprend, en 

35 memoire, une table fixe (411, 421) de codes de 
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reference (Ra, Rb, Rc, Rn) memorises au cours d'une 
phase d' installation du dispositif et une table 
dynamique (412, 422) recensant les codes de contexte 
(Ka, Kb, Kc, Kn) releves par scrutation des 
5 peripheriques (Pa, Pb, Pc, Pn) , et en ce que chaque 
controleur de transmission (41, 42) compare les 
contenus respectifs de la table fixe (411, 421) et de 
la table dynamique (412, 422) en remettant 
periodiquement a jour le contenu de la table dynamique 
10 (412, 422) . 



5. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant l'une quelconque des revendications 
prec&dentes, caracterise en ce que les peripheriques 
(Pa, Pb, Pc, Pn) sont alimentes en energie electrique 
par 1' unite cent rale de controle (4) a travers le 
reseau de communication (5) . 



6. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
20 suivant l'une quelconque des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le reseau de 
communication (5) comprend un bus filaire (50) reliant 
tous les peripheriques (Pa, Pb, Pc, Pn) a 1" unite 
centrale de controle (4) . 

25 

7. Dispositif de contrdle et / ou de surveillance 
suivant l'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que chaque peripherique 
(Pa, Pb, Pc, Pn) comprend une paire d'organes 

> 30 interactifs (la, 2a; lb, 2b; ^c, 2c; In, 2n) incluant 
un organe maitre (2a) et un organe esclave (la) 
associes 1 ' un a 1' autre, en ce que le reseau de 
communication (5) relie 1 ' unite centrale (4) aux 
differents organes maitres (2a, 2b, 2c, 2n) , en ce que, 
35 pour chaque peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) , la condition 
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representee par le code de contexte (Ka, Kb, Kc, Kn) 
est une condition affectant 1 • organe esclave (la, lb, 
lc, In) ou une relation entre 1' organe esclave (la, lb, 
lc, In) et 1' organe maitre (2a, 2b, 2c, 2n) de ce 

5 peripherique, et en ce que 1' organe maitre (2a, 2b, 2c, 
2n) de chaque peripherique alimente en energie 
electrique 1' organe esclave (la, lb, lc, In) de ce 
peripherique et constitue une interface entre cet 
organe esclave (la, lb, lc, In) et le premier 

10 contrdleur de transmission (41) de 1' unite centrale de 
contrSle (4) . 

8. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant l'une quelconque des revendications precedentes 
15 combinee aux revendications 5 et 7, caracterise en ce 
que les organes maitres (2a, 2b, 2c, 2n) sont alimentes 
en energie electrique par le premier controleur (41) a 
travers le reseau de communication (5) . 

20 9. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant l'une quelconque des revendications precedentes 
combinee aux revendications 2 et 7, caracterise en ce 
que 1' organe esclave (la, lb, lc, In) de chaque 
peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) comprend une etiquette 

25 electronique (10, 11) dans laquelle est memorise le 
code d' identification (Ca, Cb, Cc, Cn) de ce 
peripherique (Pa, Pb, Pc, Pn) , et en ce que 1 • organe 
maitre (2a, 2b, 2c, 2n) de ce meme peripherique (Pa, 
Pb, Pc, Pn) comprend un lecteur d' etiquette 

30 electronique correspondant (20 ^ 23) . 

10. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendication 9, caracterise en ce que 
chaque peripherique (Pa) comprend en outre un encodeur 
35 d'etat (3) produisant un signal d'etat (Stat_a) qui 
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depend de la condition a laquelle est soumis ce 
peripherique (Pa), et qui est transmis par l f etiquette 
electronique (10, 11) de ce peripherique (Pa) a 
l'organe maitre correspondant (2a), ou qui est elabore 
directement par cet organe maitre (2a) . 

11. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendi cation 10, caracterise en ce que 
l'organe esclave (la) de chaque peripherique (Pa) est 
mobile par rapport a l'organe maitre (2a) de ce 
peripherique (Pa), en ce que le signal d'etat (Stat_a) 
produit par 1 f encodeur d'etat (3) de ce peripherique 
est representatif d'une position relative de cet organe 
esclave (la) par rapport a cet organe maitre (2a), et 
en ce que cette position relative constitue la 
condition a laquelle est soumis ce m&me peripherique 
(Pa) . 



12. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendication 10 ou 11, caracterise en ce 
que, pour chaque peripherique (Pa), 1« encodeur d'etat 
(3) comprend au moins un aimant permanent (311, 312) 
porte par I'un des organes interact if s (la) de ce 
peripherique (Pa), et un capteur de champ magnetique 
(321, 322) porte par 1' autre organe interactif (2a) de 
ce peripherique (Pa) . 

13. Dispositif de controle et / ou de surveillance 
suivant la revendication 12, caracterise en ce que, 
pou^ chaque peripherique (Pa), I'encodpur d'etat (3) 
comprend essentiellement une paire (311, 312) de pistes 
aimantees de fagon permanente espacees l'une de 
l'autre, portees par l'organe esclave (la) de ce 
peripherique (Pa), et une paire (321, 322) de capteurs 
a effet Hall correspondant s, portes par l'organe maitre 
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correspondant (2a), en ce que les pistes aimantees 
(311, 312) sont disposees en regard des capteurs (311, 
312)' a effet Hall correspondant s pour une position 
relative de reference de 1 ' organe esclave (la) par 
rapport a 1' organe maitre (2a), qui est unique et 
constitue la condition de reference, et en ce que le 
signal d'etat (Stat_a) prend au rnoins deux valeurs 
logiques differentes, selon que 1' organe esclave (la) 
est, ou non, dans sa position relative de reference par 
rapport a 1' organe maitre (2a). 
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